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Der Mittelpunkt von Rad 1 ist (R ]

vt
Der Mittelpunkt bewegt sich mit (0 J

—R-sin(w, ‘1)
Um den Mittelpunkt dreht sich Punkt 1 mit

—R-cos(w, -1)

Also ergibt sich ry(t) mit

-R V-t —R-sin(w, - t)
(P )
—R-cos(w, -1)

Analog dazu ist ry(t):

2R V-t —2R-sin(w, 1)
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—2R-cos(w, 1)

(3RJ —2R-sin(a)2-t)J (—R-sin(a)l-t)
r () =n)—nr()= R + -

—2R-cos(w, 1) —R-cos(w, ‘1)
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dr., (1) i —v-cos(ﬁ-t)Jrv-cos(E-t)

v, (8) = 1
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